Boulon 3dint
inserré dans le support d'épaule
lors de l'impression

Recepteur infrarouge

Roulement & aiguille
connecte le support et I'épaule

Interupteur on/off
R13-66

Axe des roues
Laiton 3@

LED RGB

Arduino UNO

Vis
3@ 20mm laiton

roulement a aiguiles —— =

8 ext. 4@ int. 8 long

Moteur CC 12V ‘

Batterie 9V
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